Gyakorlatok

VITMMAO9 — Okos varos MSc mellékspecializacio



ITS gyakorlatok

= Cél
= Gyakorlati tudassal kiegésziteni az elméleti ismereteket

= Példak a valo vilagbol, korlatozott de valosaghl kornyezetben
= Tervezeés, implementalas, tesztelés

= Hasznos tudas

= Modszer
= Projekt munka kis csoportokban (3-4 hallgaté / csoport)

= Hazi feladatok, bemutatokkal
= Gyakorlatok az alapozashoz, de 6nall6 kiegészitd munka is szukséges
= Konzultacidk

= Gyakorlatok az egyetemen
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Gyakorlatok utemezése

Féléevkozi

bemutatdk Konzultacio

Bevezet6,
projektek kiosztasa

Gyakorlat Ill. Projekt bemutato
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Projekt kornyezet

= Hardver

= Mikrokontrollerek, kommunikacié
= Arduino, Nucleo, ESP8266
= WIFi, Bluetooth, CAN bus

= JarmQvek (jaték)
= Autok, dronok

= Szoftver

= Android app-ok
= Android Studio

= Web alkalmazasok
= Javascript, python, PHP

= Web API-k :
! _"’ﬁ,r, Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
= SZlmUIéC|éS keretrendszerek barrier gate node [ M 6 features loaded ]
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Projektek
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Projekt tipus A — CAN bus

= CAN bus kommunikacio

= Device to device kommunikacio
= Szabvanyos és hibatliré CAN

= Valdos miszerfalak

= Car hacking

= OnBoardDiagnostics (OBD)

= Kommunikacios, alkalmazasok = — (— -
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Projekt tipus B — Térkép, navigacio

Térkep alapu alkalmazasok és szolgaltatasok

- Utvonaltervezés, talalka, tdmegkdzlekedés, parkolas ...

Open Street Maps, Google maps

General Transit Feed Specification (GTFS)

= Valds ideji adatfolyam, menetrend

Mobil alkalmazasok
= Crowdsensing, crowdsourcing

= KOzOsseégi alkalmazasok a mobiltelefonok szenzorjaira épitve,
mozgas elbrejelzés, GPS, kommunikacio

- Utvonaltervezésre alapuld kdzdsségi alkalmazasok

= Max. 3 projekt
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Projekt tipus C — Forgalom szimulator

Forgalom szimulatorok
= Parkolas, kozlekedési dugok, tomegkozlekedés

= Események szimulalasa valds adatok alapjan

GTFS integralasa

OSM integralasa

Simulacios eszkozok
= Multi-Agent Transport Simulation — MATSIM
= Simulation of Urban MObility — SUMO

Max. 1 projekt ,
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Projekt tipus D — Onvezeté autd (vagy valami hasonlé)

Szenzorok

= Tavolsagmérd szenzorok
= LIDAR (Light Detection and Ranging)
= Ultrahangos tavolsagmeérdk
= Kozelségi szenzorok / I6kharito

= Kamera
= Raspberry Pi kamerak

Gépi latas
= OpenCV

= JarmUvek
= Parrot Air.Drone 2.0
= RC autok
= Robotporszivok

= Max. 2 projekt OKOS VAROS
S @BMETHT
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Projekt X — Sajat otlet

= Van sajat otleted?
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Szukseéges tudas

= Projekt A.
= Elektronika: prébapanelek, forrasztas, oszcilloszkop kezelése
= EIméleti tudas: CAN bus mikodése, jelek
= Reverse engineering: midszerfalak, BMW, Mazda protokollok
= Programozas: beagyazott programozas, vizualizacio

= Projekt B
= Elméleti tudas: GTFS formatum és kapcsolodo protokollok
= Programozas: API-k

= Projekt C
= Elméleti tudas: GTFS formatum és kapcsoldddé protokollok
= Programozas: szimulatorok (C++, C, Java, ...)

= Projekt D
= Elektronika: prébapanelek, forrasztas, oszcilloszkop kezelése
= EIméleti tudas: kontroll protokollok, API-k, gépi latas
= Programozas: beagyazott programozas, OpenCV, Ml
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