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Szenzorok az Autékban

Szenzor (érzékels): mérés, detektalas

Meérés elmélet emlékeztetd

e o

J6 mérémiiszer tulajdonsagai
o Erzékeny a mérendé tulajdonsagra
o Erzéketlen az Gsszes tobbi tualjdonsagra
o Nem valtoztatja meg a mérendd tulajdonsagot

Mérési hibak: offset, linearitas, hiszterézis, felbontas,
kalibracio, zaj
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Szenzorok az Autékban

o Mit kell mérni vagy detektalni egy autéban?
o Sebesség
e Motor fordulatszam
o Hiitéviz hémérséklete
o Tovabba
e Olajnyomas
e Lambda szonda
o Utkozesdetektalas
o Alvasdetektalas
o Intelligens kozlekedés

o Helyzetkovetés
o Kornyezet felderités
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Szenzorok az Autékban

Sebesség: a kerék forgasat méri

A kerék forgasat felhasznalva elektromagneses elven miikddik a
mutaté kitéritése

Spiralrugé hazza vissza a mutatét (milyen erével?)

Kerék mérete, csiszas, kanyarodas

Elsiras, hogy a val6s sebességnél kevesebbet nem muathat

Fordulatszdm hasonléan
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Szenzorok az Autékban

Hémérséklet
Természetesen ma mar nem higanyos hémérével

Termisztor: ellenallas hémérsékletfiiggése

Hé&elektromos mérés: két kiilonboz6 fém osszeforrasztva, a
talalkozasi pontnal a hémérséklet fliggvényében aram
indukalodik (Seebeck-hatas, Peltier-hatas)
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Szenzorok az Autékban

e Lambda szonda: oxigén koncentraciét mér gazban/folyadékban

e Egy cirkénium membranban aram indukalédik oxigén
koncentracié-kiilonbség hatasara

o Az égéstérbe levegd és lizemanyag keriil, kérdés hogy milyen
aranyban jo

o Ha detektal oxigént: az iizemanyag mind elégett, és maradt
oxigén

@ Ha nem detektal oxigént: sok volt az iizemanyag, ilyenkor
megné a CO és korom kibocsajtas

@ A szonda mérése alapjan a motorvezérlés beavatkozik

o Fontos része a katalizatornak

@ Nemcsak a karosanyag kibocsajtas, hanem a motor optimalis
teljesitménye is
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Szenzorok az Autékban

Utkozés detektalas

Légzsakok felfujasa, dvek megfeszitése

Input: gyorsulasmérs, kerékforgas, giroszkép, nyomasmérs,
gylirédés detektalo
Gyorsan kell kdzbeavatkozni (80 ms)

Se elséfaji se masodfaju hiba nem megengedett
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Szenzorok az Autékban

o Alvas detektalas

@ Vonatok vezetéfiilkéjében kdtelezé tartozék

@ Szerintem autdkban is j6 lenne, féleg autépalyan
@ Hogy miikodik?
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Szenzorok az Autékban

Helyzetkdvetés: hol van az auté

Miiholdas helymeghatarozas: GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo
Manapsag par méteres pontossag minimum elvarhaté (cm
pontossagot is igérnek)

Nagyon draga volt kiépiteni (~ 30 mihold), mindegyik
elsésorban katonai céla

A vevikésziilék olcsé (tomeggyartas)

3-4 miiholdat kell egyszerre latni

Ideélis miholdpalyatdl eltérés, ionoszféra zavar6 hatasa
Pontos idét is szolgaltat (atoméra van a miholdakon)
A légikdzlekedés az egyik legnagyobb felhasznalé6ja
Selective Availability, Differential GPS
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Szenzorok az Autékban

o Helyzetkovetés: miihold nélkiil?

e Foldfelszini cellas mobil telefon halézat
o Bazisallomasok ismert helyzete alapjan haromszdgelés
o Nem olyan pontos, mint GPS (~ 10 méter maximum)
e Wi-Fi is hasznalhaté

@ Dead reckoning (Deduced)
o Korabbi ismert helyzet, sebesség alapjan extrapolacié
e Hajosok ennek a mesterei
o Pontossag folyamatosan csokken
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Szenzorok az Autékban

o Kornyezet felderités

o Vezetés-segités vagy teljesen dnvezet$ auté
o Geépi latas

e RADAR, LIDAR, Kamerak
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Szenzorok az Autékban

RADAR: RAdio Detection And Ranging
Miikodeési elv: radichullam kibocsajtasa, célpontrdl
visszaverédik, vevében késleltetés mérése

(]

Forgé antenna vagy fazisvezérelt antennatémb
Elettani hatasok
Magasabb frekvencia — jobb felbontas

Zavaras, lopakodé repiilégép
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Szenzorok az Autékban

LIDAR: Light Detection And Ranging

Laser scanning (infravords)
Elettani hatas

Inkoherens vagy koherens detektalas

Nem a lézert mozgatjak, hanem a tiikrot
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Szenzorok az Autékban

@ Kamera
o Feldolgozas: szuperszamitégéppel (nem vicc)
@ https://www.youtube.com/watch?v=F_M_skebbpA
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