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Menetrend

* 3 fOs csoportok +-1 6
* 1téma, 3-an dolgoztok rajta

* Kb. 2-3 hetente statusz
— Otlet, szcenarid
— Technologia, API
— Elsé verzio
— ,Demd”



Menusor

Mikor kezdjunk? tervez6

Talalka-tervez6
— Technologiak: Futar, Waze

Forgalom szimulacio

Okos parkolas — demo tamogatas
Porszivo robotfoci — demo tamogatas
OBD Il interféssz....
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MIKOR KEZDJUNK? TERVEZO
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TALALKA-TERVEZO
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TECHNOLOGIAK



Technologiak = API

e Waze
e Futar

* Uber, Google, OpenStreetMap



PARKOLAS



Parkolas Demo




ROBOTFOCI



Robotfoci

* Arduino vezérl6 a robotporszivo sajat vezérlése
helyett |
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Robotfoci

* Arduino vezérl6 a robotporszivo sajat vezérlése
helyett

* Ujfeladat
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OBD fogyasztas meéreés

https://www3.epa.gov/ttnchiel/conference/ei20/session8/aalessandrini.pdf

http://www.sersc.org/journals/IJUNESST/vol4 _no4/3.pdf

https://www.kth.se/social/upload/532cad2df276545110b64740/indirectinstan
taneouscar-fuelconsumptionmeasurements.pdf
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Forgalom szimula
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Menusor

Robotporszivo
— Szabo Bence, Madacsi Péter, Szabados David

Okos ébreszto
— Pr6éhle Orosolya, Vicsotka Tamas

Talalka szervez0, Futar
— Herczeg Attila, Molnar Abel, Szesztay Attila

Motoros Waze

— Gellén Agnes, Farkas Katinka, Vincze David, Kiss
Boldizsar



