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Mobicast

= WSN — vezetéknélkuli szenzorhal6zat
= ,Spatiotemporal multicast”
= Adott célterulet
= Adott idésavban

= Minden csomopont

= VANET-re adaptalt valtozat
= Nagy sebesseég

= Relativ topologia gyorsan valtozik
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Mobicast (def.)

= A mobicast protokoll szerint:
= garantalni kell, hogy a tér-ido koordinatakon belul (,spatiotemporal” ) ...

* minden olyan csomopont, amelyik a kézbesitési teruleten (delivery zone) belllre
kerul ...

= az adott mobicast session (viszony) ideje alatt ...
* megkapja az m uzenetet.
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Mobicast (def.)

= A mobicast protokoll szerint:
= garantalni kell, hogy a tér-ido koordinatakon belul (,spatiotemporal” ) ...

* minden olyan csomopont, amelyik a kézbesitési teruleten (delivery zone) belllre
kerul ...

= az adott mobicast session (viszony) ideje alatt ...
* megkapja az m uzenetet ...
* meg azelott, hogy a csomopont belépne a teruletre.
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Mobicast mobilitas (WSN)

= A modellek gyakran azt feltéetelezik, hogy a ,delivery zone”

konstans sebesseggel mozog

= VVarosi kornyezetben, ahol sebessegkorlatozasok,
keresztutcak, stb korlatok kozé szoritjak a mozgast vallalhat6

feltételezeés
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Mobicast mobilitas (WSN)

= A modellek gyakran azt feltételezik, hogy a ,delivery zone” konstans
sebességgel mozog
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« Raadasul komplexebb mozgas-mintak felbonthatok sorozatos konstans-

sebessegu idOszeletekre
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/0ORelevance - probléma

= V2 és V4 hiaba mozognak be a ZOR-ba

time +2

= t+2 idopillanatban a ZOR régebbi (tobbi) jarmive nem tudja eléerni
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ZOForwarding

* A megoldas, hogy a ZOR reszteruleteihez ZOF-okat rendelunk hozza

« ZOF egyes részei ,kiloghatnak™ a ZOR-on kivdl

= Annyira, hogy a ZOR korabban izolalt jarm0veit is el tudjuk érni
= Pl. V4-t a ZOR-on Kivill es6 V6-on keresztul

= Pl. V2-t a ZOR-on kiviil es6é V5-0n keresztil f O'?%"lﬁ%
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BIPP




BIPP — Alert location + Tokens
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« Két zdna:
— Safety radius: biztonsagi zéna, azon belul mar a veszély tudataban kell cselekedni
— Operating radius: azon belul tudni kell a veszélyrdl, hogy fel lehessen készulni a haritasara
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 Bidirectional Perimeter-based Propagation
— Keétiranyu, kornyékre tovabbitas
— a ceélterulet kornyekére, szélere tovabbit, ,jovet” és ,menet” iranyba
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Token Passing in BIPP

« A célterulet kornyékere, szélere tovabbit, ,jovet” és ,menet” iranyba
— ,token” tovabbitasaval lehet vezérelni a folyamatot
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