Gyakorlatok
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Okos varos gyakorlatok

= Célok
= LehetOség a tantargy el6adasian hallottak valds életbe vald atultetéseére, kiprobalasara

= Valds szenzorhaldzat és alkalmazasok megismerese
= Tervezés, megvalositas, vizsgalat

= Mindennapi életben is hasznos

= Mddszer
= Projekt munka keretében, kis Iétszamu csoportokban (3-4 f6)

= Kiadott projekt feladat otthoni megvaldsitasa és bemutatasa, ravezetd gyakorlatok segitségével

= Gyakorlati id6pontok
= Paratlan hét csutortok

= A gyakorlatok min. 70% -an kotelez6 a megjelenés (katalogus)
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Feladatkiadas, beszamoldk

= Gyakorlat id6épontok

Projekt beszamol6
(1. mérfoldkd)
A-D csoportok

Projekt bemutatasa
A-D csoportok

Feladatok
ismertetése
Alapozas 1.

Projekt beszamol6
Alapozas 2. (1 mérfoldka) Projekt bemutatasa

E-G csoportok E-G csoportok

Alapozas 3.
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Projekt kornyezet

= Minden projekt szamara egységes alap kornyezet

= A projektek kozotti kapcsolatok kihasznalasanak lehetdsége

= TMIT altal biztositott HW/SW elemek

= Mote
= mikrokontroller + kommunikacio

= Szenzor/aktuator
- Atjaro
= szenzorhaldzat -> Internet

= Alkalmazas
= Backend (Szerver oldal / felh6)

= Frontend (web / app)

= Eszkozok kiosztasa a 2. gyakorlaton
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HW/SW komponensek 1.

= Mote

=, Arduino” mikrokontroller
= 8 bites architektura
- ATMEGA328P — 32K Flash, 2K RAM, 1K EEPROM Egyszeru es gyors
- Baratsagos fejlesztékornyezet fejlesztes

= Soros kommunikacio

= NRF24L01 radié
= ShockBurst atvitel

= Alacsony fogyasztas, kis tavolsag

= Max. 2Mbps sebesség
= SPI kommunikacio

7 OKOS VAROS
s @DMETAIT
2016. tavasz Szenzorhalézatok és alkalmazasaik (VITMMAOQ9) - Okos varos MSc mellékspecializacié, BME-TMIT 5 R iii # A




HW/SW komponensek 2.

= Szenzorok és aktuatorok

= Konnyd illesztés a motehoz

= Analog/SPI/12C illesztés
= Létez6 SW komponensek

« (Gyorsulasméré/gyroszkop * Moror
 Fénymérod - LED
* Mikrofon  Buzzer
« HOémérsékletmérd * FUtéelem
« Paratartalommérd * Piezo
« Tavolsagmeéré
 Hall szenzor
« Kozelségmerd
 Piezo
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SW/HW komponensek 3.

" Atjérc')
= Raspberry Pi
= Ethernet kapcsolat
= NRF24L01 SPI-n keresztil

= Szukséges szoftverekkel

= Alkalmazas
= |P kommunikacio

= Kulonb6zb megjelenitések
= Mobil / desktop

= Kulonboz6 vezeérlések
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Projektek
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Projekt A. — Okos varos kozvilagitasa

= Okos kozvilagitas
= Lampak kapcsolasa (ki/be/dim) a fényer6sség mérése alapjan

= Lampak vezérlése kuls6 események alapjan
= Elhaladé emberek
= Elhalado jarmivek
= Terek kivilagitasa szUkség szerint

= Eszkozok

= LED, fénymeéro

= Munka

= 3 ember
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Projekt B. — Okos varos parkolas

= Okos parkolas
= Szenzorok segitségevel parkold autok felismerése
= Foglalt helyek kijelzése, analitika

= Iranyitas a szabad helyekre, terelés, teruletek lezarasa

= Eszkozok

= Tavolsagméré, (Hall sensor, kdzelségmero)

= LED, motor (sorompovezeérlés)

= Munka

= 4 ember
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Projekt C. — Okos varos jatszoter

= Okos jatszoter
= Atéren felépitett eszk0zOk okositasa, jatékos interakcio a felhasznaldkkal
= Biztonsagos jaték, felugyelet
= Analitika
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= Eszkozok -
= Gyorsulasmeérd/gyroszkop . | 28 v G
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Projekt D. — Okos varos sport

= Okos sport

= TOmegsport €s versenysport segitése
= Sport analitika

= Teljesitmény

= Verseny

= Osztdnzés

= KOzOssegi megosztas
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- Eszkozok Gabor [ BACKTO GAME _| 14":":
, - , P 138 RESTART
= Gyorsulasméré/gyroszkop @ 52 [cear | [ RestART | 87
e 104/67 S0
Y 124/87 with racket ,
= Buzzer Cuais _
= Munka
= 4 ember
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Projekt E. — Okos varos kozlekedés

= Okos keresztezb6dés
= Autdok elhaladasanak mérése
= Jelz6lampavezérlés

= Analitika: dugoelbrejelzés, szennyezettsegtéerkep

= Eszkozok
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- LED
= Munka
= 4 ember
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Projekt F. - Okos varos kozmuvek

= Mérdbleolvasas — Smartmetering
= A kozmifogyasztasok mérése (aram, viz, ...)
= Fogyasztas adatok eljuttatasa a szolgaltatohoz
= Analitika

= Osztonzés, kdozosségi gondolkodas, versenyek

= Eszkozok | 5

2 1.163,18 kWh
»vMomentane Leistung:
’ ’ ’ ) 7 3 .2.02500 w
- Atfolyasmero
Vorherige Leistung:

2 42100 w

= Munka

= 3 ember
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Projekt G. — Okos varos novéenyek

= Okos park / novénytermesztés
= Id§jaras figyelése
= Ontdzés szabalyozasa

= Analitika

= Eszkozok
- Atfolyasméré
= Fénymeérd

Paratartalommeérd

= Motor
= Munka
= 4 ember
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Kapcsolodasok

= A projektek kozott célszerl a kooperacio
= Ismeretek megosztasa hasonlo HW/SW komponensekrél

= Téma kapcsolatok
Vilagitas + kozlekedés / jatszotér / parkolas

Jatszotér + ontozeés

Kozmivek + ontozés
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